
渝北科局〔2021〕55号
重庆市渝北区科学技术局
关于开展渝北区企业创新能力建设（第二期）培训暨创新能力评价系统启动会议的通知
 各企业、研发机构及众创平台：

为贯彻落实《以大数据智能化为引领的创新驱动发展战略行动计划》总体部署，大力实施创新驱动发展战略，提升企业创新能力，拟定于2021年8月召开渝北区企业创新能力建设（第二期）培训暨创新能力评价系统启动会，现将活动事项通知如下。

一、活动时间

2021年8月4 - 8月6日

二、活动地点

西部科技金融路演中心三楼路演大厅（重庆渝北区新溉大道111号重庆基金小镇）
三、主承办单位

主办单位：重庆市渝北区人民政府

重庆市科学技术研究院
承办单位：重庆市渝北区科技局

重庆易智网科技有限公司

协办单位：重庆高技术创业中心
重庆中科云仿科技有限公司
四、参加人员
渝北区企业高层管理人员、创新技术管理人员及技术骨干；各研发机构、众创平台相关负责人；邀请成渝双城经济圈合作地区、对口帮扶地区科技型企业相关负责人代表参会。

五、培训方式
线上与线下培训相结合（集中培训和线上实操）

六、日程安排
	活动时间
	活动内容

	8月4日
	9:10-9:30  企业创新能力评价工作启动仪式
9:30-10:00 企业创新能力评价系统具体操作培训

10:00-10:30  技术合同登记政策及操作实务解读

	
	10:30-12:00 汽车关键零部件疲劳分析与NVH

	
	12:00-13:30午餐

	
	13:30-18:00汽车关键零部件疲劳分析与NVH

	8月5日
	（全天）UG NX建模及装配

	8月6日
	（全天）SolidWorks三维产品设计技巧与提升


六、有关事项

1.此次培训不收取任何费用，并提供午餐及课后线上实操辅导。

    2.参加专业创新能力培训人员请自备笔记本及安装相应软件。
3.各参会人员报到时须出具健康码，参会期间做好个人疫情防护；如参会期间出现感冒、发热等症状应及时报告会务组。

4.请各参训单位于8月2日18：00前, 将参会回执反馈至邮箱1340231214@qq.com

联系人：何静13996013061     郭秋东 15730223180

李天娥 67825588      李  康 67821101

附件：1.渝北区企业创新能力建设（第二期）培训暨创新能力评价系统启动会回执

      2.专项创新能力培训课程具体内容

重庆市渝北区科学技术局

2021年7月22日   

附件1

渝北区企业创新能力建设（第二期）培训

暨创新能力评价系统启动会报名回执
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备注：企业根据参加培训需求，可以选择参加一天也可三天一起参加，请在对应的框内打“√”，请所有参会人员均参加第一天的启动会。
附件2
专业创新技能培训课程具体内容
专题一： 汽车关键零部件疲劳分析与NVH （1天）

时间安排：8月4日（10:30-12:00，13:30-18:00）

课程大纲： 

疲劳分析简介、成功案例介绍；

疲劳分析模型与求解方法；

疲劳分析计算流程；

汽车零部件疲劳分析案例培训；

振动噪声激励源；

振动噪声数学建模、预估方法；

汽车零部件振动噪声计算流程；

汽车零部件振动噪声预估与控制案例分析。

师资介绍：

何泽银，男，工学博士，University of Maryland，College Park访问学者，副教授，硕士生导师。2015年获重庆大学机械传动国家重点实验室机械工程工学博士学位；2015年6月到重庆交通大学机电与车辆工程学院工作；2016年9月晋升副教授。现为城市轨道交通车辆系统集成与控制重庆市重点实验室研究人员，重庆市单轨车辆装备创新创业团队成员。先后主持与主研了重庆市科委基础科学与前沿技术研究项目、重庆市教委科学技术研究项目、人才引进科研启动经费项目、中央高校基本科研专项项目、短期国际学术交流项目、国家自然科学基金等10余项课题。近年来，在国内外高水平期刊及会议上发表了论文20余篇，其中SCI收录10余篇，申请发明专利8项，软件著作权1项。

专题二：UG NX建模及装配 （1天）

时间安排：8月5日（9:00-12:00，13:30-18:00）

课程大纲：

UG NX软件简介

草图功能

建模模块曲线命令

建模模块特征及其编辑命令

曲面与编辑曲面命令

装配模块命令

制图命令

师资介绍：

王昶, 副教授, 重庆理工大学机械工程学院机械设计系副主任, 从事UG教学及培训工作20多年，先后为重庆青山工业有限责任公司、重庆庆铃汽车股份有限公司（已为庆铃公司培训了2期人才）、重庆铁马汽车有限公司、重庆科勒有限公司、中国航天科工重庆金美通信有限公司等众多企业培训了UG的实用人才。讲授课程有：机械制图、工程制图、CAD实用软件应用（UG NX/CATIA）、计算机辅助设计、工业造型材料等课程。曾从事CAD造型设计、数控编程和操作加工中心机床3年，现从事机械制图、计算机辅助设计的教学工作。参与多项省部级科研项目，发表论文20多篇，主编、参编出版教材6部，参编专著6部，获得2003年重庆市科技进步奖三等奖一项。

专题三：SolidWorks三维产品设计技巧与提升（1天）

时间安排：8月6日（9:00-12:00，13:30-18:00）

课程大纲：

1.三维绘图快速入门

几个小实例，学习二维草图绘制，三维模型建立，三维模型装配。

2.基于事件控制的运动仿真模拟

两个零件简单组合，实现高级运动仿真。介绍传感器，事件等控制技术。该技术可用于

模拟复杂的机器人运动仿真。

3.内燃机配气凸轮Motion运动仿真

工程实例分析。凸轮机构三维运动仿真，位移、速度、加速度运动分析，获得运动数据曲线图形及Excel格式数据。此技术广泛应用于新产品研发方案设计。

4.零件结构优化设计

通过一个简单实例，说明如何以应力最小为目标，进行零件的结构尺寸优化设计。

5.内燃机配气凸轮Simulation有限元分析

工程实例分析。有限元计算装配图中各零件的受力、变形及安全系数等分析，有限元动画展示凸轮工作过程中，各零件应力的实时变化。自动生成WORD格式分析报告。

近年SolidWorks设计作品视频展示

师资介绍：
张晋西，教授。重庆大学机械设计专业毕业获硕士学位。重庆市级研究生优质课程负责人，教育部“高等学校教学指导委员会工程图学课程教学指导委员会”委员。主讲课程：机械原理，机械设计，机构运动与动力仿真，逆向工程及应用，CAD软件应用，机械软件二次开发。独立或第一作者发表论文60余篇，完成科研课题20余项，第一作者获发明专利8项。获《中国“八五”科学技术成果荣誉证书》，独立获得省部级二等奖2项，获重庆市教学成果一等奖1项。在清华大学出版社出版6部教材，均为第一作者。涵盖机械计算机仿真、逆向制造技术、软件二次开发编程，曾获China-pub网上书店畅销书排行第8。
重庆市渝北区科学技术局办公室             2021年7月23日印发


